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该数字式继电器应能提供电动机保护与管理功能，

其主要保护功能应为热模型，它包括以下4 个主要元件： 

· 过负荷曲线
· 负序不平衡/ 单相偏移
· RTD 偏移 (热/冷电动机补偿)

· 电动机冷却时间常数
在失速和加速期间，对于转子的保护应给予特别关注。如果要对失速和加速期间的转子实施保护，失速/加速曲线必须进行电压补偿而且还必须配备速度开关输入。 定子保护热模型应将正序、负序电流及RTD 绕组反馈输入结合起来。这样就可以使该模型一直处于动态状态，从而也就可以对电动机的负荷以及温度进行跟踪。 保护功能应包括：
· 失速
· 机械堵转
· 12 RTD 输入
· 接地过电流
· 短路
· 差动保护（使用来自电动机绕组两 端的CT 输入 (6)） 
· 电压互感器输入（用于提供过电压、欠电压、电压逆相、过频率和欠频率功能）
电动机管理继电器应配备完备的功率测量功能。事件记录应能够存储最近40次事件。每次跳闸发生时，它应可存储16 个周波的波形数据。该继电器应配备模拟功能，模拟功能用于测试继电器。
用户接口包括：
· 一个40 个字节的真空莹光屏幕以及小键盘，用于实际值和整定值的访问
· 位于前面板上的一个RS232 口用于整定值编程设置
· 一个使用开放式规约（可选择波特率最高可达19,200 bps）的RS485 口 

· 一个独立的辅助RS485 口，用于提高安全性或供维护人员专用
· 接口软件应为 Windows® 格式
继电器采用抽出式结构便于测试、维护和部件更换。
